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Termines de uso

Puedes usar este recurso para:

Uso en tu aula.
Para presentaciones en ppt o Google slides.
Proyectos personales.

Usos no permitidos:

Alterar de cualquier forma el contenido.
Copiar o modificar para cambiar la
autoria.

Compartir, distribuir y vender.

Dar los archivos a terceros gratis.
Hacer copias para otros usuarios.
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